
Le petit dernier de la famille des robots 
collaboratifs
• �conçu pour offrir une fiabilité élevée tout comme les robots 

conventionnels
• �aucune barrière de sécurité nécessaire puisqu‘il s‘arrête de 

manière sûre lorsqu‘il rentre en contact avec un humain
• �programmation facile via la nouvelle interface iHMI du 

contrôleur R-30iB Plus
• �combine une charge utile de 15 kg avec un rayon d‘action de 

1441 mm 
• �certifié selon la norme internationale ISO 10218-1
• �disponible avec toutes les dernières fonctions intelligentes 

telles que : iRVision et le capteur de force

Puissant  
et collaboratif 
NOUVEAU  
ROBOT COLLABORATIF

CR-15iA

CR-15iA

NOUVEAU

CR-35iA

CR-4iA CR-7iAL

CR-7iA

TECHNOLOGIE 
FANUC ÉPROUVÉE
et une interface standard 
pour une installation rapide

PAS DE BESOIN DE 
BARRIÈRES DE SÉCURITÉ 
grâce à une protection
intégrale homologuée

PROGRAMMATION FACILE 
grâce au guidage manuel pour 
l‘apprentissage et la manipulation

CHARGE UTILE DE 15 KG 
pour de nombreuses applications

ARRÊT TACTILE DE SÉCURITÉ
pour une collaboration  
humain/robot en toute sécurité

WWW.FANUC.FR
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